PRZEDMIAR ROBOT

Lp. Pv‘\’,gz;";a Opis robot, obliczenia Jmﬁ:'r”y llosé
1. 2. 3. 4. 5.
Roboty pomiarowe przy liniowych robotach
KNNR1 ziemnych, trasa drég w terenie rowninnym
1. 0111-01 450,00 km 0,450
Mechaniczne oczyszczanie istniejgcej nawierzchni
KNNR6 bitumicznej (krawedzie istniejgcej nawierzchni na
2. 14005-06 szeroko$é 1,0m) m? 900,00
450,0x1,0x2,0
Analogia- skropienie emulsjg asfaltowg kationowag
Sredniorozpadowa, istniejgcej nawierzchni
KNNR6 asfaltowej
3. i w ilosci 0,5kg/m? przed utozeniem warstwy m? 2 137,50
1005-07 S
profilujacej
450,0x4,75 (r. szerokosc¢ jezdni)
Analogia- skropienie emulsjg asfaltowg kationowag
szybkorozpadowag w ilosci 0,5kg/m? na potozonej
4 KNNR6 \{ve}rstwie'profilujacej przed utozeniem warstwy m?2 2 137,50
1005-07 $cieralnej
450,0x4,75
Mechaniczne wyréwnanie istniejgcej nawierzchni
KNNRG bitumicznej mieszankg mineralno- asfaltowg $rednio
5. 0108-02 75kg/m? Mg 160,30
2137,50x0,075
Analogia- mechaniczne utozenie warstwy scieralnej
KNNR6 z betonu asfaltowego AC 11S/50/70 grubosci 5cm
6. |0309-02 |Kategoria ruchu KR 3 m? 2137,50
450,0x4,75
Frezowanie nawierzchni bitumicznej gr. 5cm z
v KNR AT-03 | wbudowaniem urobku w pobocze m? 19.50
©10102-04 5,0x2,0+4,75x2,0 ’
Analogia- nawierzchnia pobocza z destruktu
bitumicznego gr. $r. 10cm
8. 51’\]123065 - droga 450,0x1,0x2,0=900,0 m? 927,00

- zjazdy [(6,0x3,0)x0,5x3,0]x2,0 = 27,0




