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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacjichtécznej (SST) &
wymagania dotycxe wykonania i odbioru robot zg@anych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanomowiazujacy dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpb6t drogowych — budowa chodnika
oraz odwodnienia w Przyborowie gm.Krobia.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem koryta przeznaczonego daemia konstrukcji nawierzchni
podzcas modernizacji odcinkéw drég powiatowych

1.4. Okre&dlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0/ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysgepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien
wykaza sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éikie ustawianym lemieszem; Zynier
moze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkt nie maze spowodowé niekorzystnego wplywu na wdaiwosci
gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycre transportu materiatbw podano w SST D-04.02.01,
D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podia bezpérednio przed rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zagszczania podim,jest maliwe wylacznie za zgodl Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie
moze odbywé& si¢ ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniarita w planie i profilu
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny spos6b zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikéw lub
szpilek powinno umdiwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegdlrioi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonyw& recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzenigdzhwl przypadku robét o matym
zakresie. Sposob wykonania musé lmaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby¢ wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej iTS§. wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przeyriera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podi® powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszcae

Po oczyszczeniu powierzchni podéo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdaych poditaa. Zaleca
sig, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniejcBh wyzsze nk
projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygstija zanienia poziomu w
podiazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
glebokas¢ zaakceptowan przez Imyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy
wymagania obowizujace dla gérnej strefy korpusu, w $l koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartgi
wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podit¢éa naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przeziyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego zagszczania.
Zagszczanie podia naley kontynuow# do osignigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wikl zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartwi wskaznika zagszczenia podtma (l)



Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruchcizki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ciezkiego
Gorna warstwa o gruléol 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ogd
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgy podiaze uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprzé na metodzie
obciazen plytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pozko
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pietmego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnoé¢ gruntu poditéga podczas zagzczania powinna Byréwna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nashpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieézyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozteenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy raca przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprave wykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica2. Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta i
wyprofilowanego podiza

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ koryta 10razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrald
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drdg
Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrald
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 | Rzdne wysokéciowe

Cd. tablicy 2



7 Zageszczenie, wilgotné&® [w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$at@ania osi w planie nalg
wykona® w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&ni¢ sic od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaici podiwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove
tata zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwnaci nie mog przekracza 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego
podiaza i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccogj
niz = 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych luécej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéo okr&lony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien ldBymniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie warkei
modutéw odksztalcenia, to waéto stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu
odksztafcenia, okétonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywigksza
od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zagpzczania nalgy bada& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtéa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie  powierzchnie, ktére wykazuj wieksze odchylenia cech
geometrycznych od okflenych w punkcie 6.2 powinny By naprawione przez
spulchnienie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonaaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgdIne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.



8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogéine

pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projektoBST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg

punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy pfatndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplzamiem,

— zaftadunek nadmiaru odspojonego gruntu snadki transportowe i odwiezienie na
odkiad lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezwilgotndci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modwdksztaicenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$ano nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu



